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ABSTRAK 

 

Anastesi adalah alat untuk pembiusan pada saat berlangsungnya operasi. 

Alat ini menggunakan pengaturan secara manual. Proses pembiusan itu sendiri 

menggunakan berbagai macam gas diantaranya O2 dan N2O, dan sebagai gas 

pembantu untuk mempercepat proses pembiusan yaitu seperti ether dan halutan.   

Dengan ini penulis ingin sedikit mengurangi kesulitan diatas dengan 

membuat modul yang berjudul  ALAT PENGATURAN GAS 02 DAN N2O 

UNTUK KEPERLUAN ANASTESI  BERBASIS MIKROKONTROLER 

(AT89S51). Cara Kerja dari alat ini sangat bergantung pada mikrokontroler 

AT89S51 dimana IC tersebut memberi data logika untuk menjalankan rangkaian 

driver  yang akan dideteksi oleh relay agar tecapai level tekanan tertentu. Untuk 

menguji keakuratan hasil pengukuran pada alat ini maka langkah yang dilakukan 

penulis adalah dengan cara melakukan pengukuran data dan pengujian modul.  

Pada langkah pengukuran data penulis mengambil pada blok rangkaian 

driver relay. Pada langkah pengujian modul penulis melakukan pengujian dengan 

mencoba berulang ulang pada keluaran gas nya.Dan pada percobaan tersebut 

didapatkan hasil pengukuran pada pengeluaran LOW didapatkan hasil sebesar   

1 L/min dan pada keadaan MEDIUM didapatkan hasil sebesar 7,5 L/min dan 

pada keadaan HIGH didapatkan hasil sebesar 15 L/min.  

Dari keseluruhan proses pembuatan modul ini penulis menarik  

kesimpulan yaitu alat pengaturan keluaran gas merupakan alat yang hasil 

pengukurannya haruslah presisi sehingga perlu ketelitian lebih dan kejelian 

dalam pemilihan komponen pada pembuatan blok serta penggunaan power 

supply yang bagus agar hasilnya lebih maksimal. 

 

Kata kunci : Anastesi, Pengaturan  Regulator Otomatis, Mikrokontroller. 
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